EVA的存储结构及访问过程分析

	今晚仔细阅读了许多资料及论坛上的各位有关EVA的技术资料，将我的阅读成果整理并分享出来。

1.    EVA的存储结构从下到上依次是Disk Group、RSS、vDisk。每个层次的作用依次是：
a)    首先，通过Disk Group实现物理磁盘的分组，其作用是提供物理磁盘的保护，即我们熟悉的Hot Spare。磁盘保护一项就是设置在Disk Group级别上。
* 一旦上层RSS中的某个磁盘发生物理损坏，保护磁盘能够立刻投入运作，重新对RSS的RAID0磁盘分组进行整理重建。一个DG的保护磁盘可以为其下属的所有RSS提供磁盘保护，可以减小浪费。
* 同时，经过如此复杂的小数据块的反复RAID操作（下面将逐步提及），磁盘碎片整理是非常必要的，整理过程中需要额外的磁盘提供空间以提高整理速度。

b)    然后，在DG中划分RSS，通过RSS将一组磁盘组成RAID0池。在最接近物理磁盘的逻辑层使用RAID0技术，可以保证I/O性能最优。由于RSS上层的vDisk可以采用不同的RAID级别，因此RSS也可以理解为RAID Group（RAID集合），即一个RSS中包含多种不同RAID构成的vDisk。这大大有别于传统的相同一组磁盘只能构成相同级别RAID的做法。主要是因为RSS采用将磁盘打散分割为RAID0，将一组磁盘切割为更小的数据块，然后vdisk就能通过数据块之间的冗余实现RAID。因此摆脱了RAID和磁盘的对应，后面的冗余实现将更加灵活。

c)    最后，通过vDisk真正实现数据的RAIDn，最终完成了数据的冗余保护。

2.    让我们来做一个数据写入LUN的过程分析。
a)    找到对应的vDisk
b)    按照vDisk设置的RAID级别，将数据转为RSEG数据块写入，每个RSEG数据块为8M。如果是RAID5，每写2个RSEG数据块，另加1个校验用的RSEG数据块。和磁盘RAID工作方式一样
c)    写入vDisk的RSEG数据块，以RAID0的形式，打散为颗粒更加细小的RStore数据块，写入到RSS所包含的每个物理磁盘上。每个Rstore数据块为2M。
d)    当RSEG数据块转化为RStore数据块时，采用1个PSEG分解为4个RStore的方式，进而处理速度更快。

从上述过程不难看出，RAID的过程有2步，按照写入的次序分别是vDisk的RAIDn，然后是RSS的RAID0
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